Технические характеристики
	Параметр
	Значение

	Аппаратная часть

	Интерфейс
	Ethernet

	Частота, кГц
	300
800

	Ширина диаграммы направленности
	300 кГц: 1.5° x 60°
800 кГц: 0.7° x 30°

	Разрешение по дальности
	300 кГц: 3 см
800 кГц: 1.5 см

	Диапазон глубин съемки
	300 кГц: 1 - 70 м
800 кГц: 1 - 15 м

	Максимальная наклонная дальность на один борт
	300 кГц: 120 м
800 кГц: 30 м

	Антенны
	По одной на каждый борт, установлены под углом 20° к горизонту

	Максимальная глубина заглубления гидролокатора, м
	100
(возможно опциональное изготовление:
- в корпусе с максимальной глубиной заглубления гидролокатора до 300 метров, для буксировки на троссе;
- длина соединительного кабеля - до 1000 метров)

	Параметры электропитания
	24 В (пост), мощность не более 2,5 Вт

	Габаритные размеры, мм
	450 x 150 x 180

	Масса, кг
	На воздухе: 3.5
В воде: 1.7

	Программное обеспечение (MS SKATSonar)

	Операционная система
	Windows 7, 8, 10

	Рабочие режимы
	ГБО

	Формат файлов
	(имя файла).xtf

	Входной формат данных ГНСС
	(4800, N, 8, 1) NMEA 0183
Форматы: GLL и VTG; GGA и VTG; RMC

	Минимальные требования к компьютеру
	Intel Core i3, не менее 4 Гб ОЗУ, не менее 10 Гб свободного места на жестком диске для ПО и файлов данных, разрешение экрана не менее 1024х768@24bit


Функционал ГБО
· Получение гидроакустического изображения дна и толщи воды в полосе до 10 глубин места с каждого борта.
· Минимальная рабочая глубина 0,5 - 1 м.

